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Désignation modéle
Entrainement
Capacité de charge
centre de gravité de la charge
Poids en ordre de marche
Hauteur du mat replié
Hauteur de levée
Hauteur du mat déployé
Longueur jusqu'a la face avant desfourches
Largeur totale
Dimensions des fourches
Rayon de braquage
Vitesse de translation avec/sans charge
Vitesse de levée avec/sans charge
Vitesse de descente avec/sans charge
Capacité de franchissement max. des pentes avec/sans charge
Moteur de traction puissance S2 60 min
Tension de batterie/capacité nominale
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Batterie Li-ion de 80 V et technologie PMSM pour une haute efficacité et performances
Frein de stationnement automatique et contrale de la vitesse de virage pour un fonctionnement stir c E
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Léger et de taille compacte pour un fonctionnement sans heurts dans des espaces extrémement réduits
Hauteur de protection supérieure (h6) de 2000 mm pour travailler sur les mezzanines et a travers les étages
Moteurs a double entrainement et conception a trois roues pour une direction sensible et une grande maniabilité
Grand espace pour les jambes de 464 mm et siége confortable avec appui-bras pour le confort de lopérateur

TCL101
Electric
1000
500
1950
1990
3000
3919
1684
1020
35X100X920
1422
11/13
280/350
350/350
13/15
2.0X2
80V/50Ah

V2411.05



Caractéristiques

Compact avec un ample espace pour
les jambes

Avec un poids de service inférieur a 2 tonnes, une
taille compacte et une hauteur sous garde (h6) <
2000 mm, le TCL101 est idéal pour une utilisation
dans les mezzanines et les ascenseurs a cargaison,
ainsi que dans des espaces restreints comme
l'entreposage intensif et les poids lourds. Pour
s'adapter aux espaces les plus petits, il propose
également des fourches pliantes en option pour
une polyvalence accrue. Malgré sa compacité, le
TCL101 privilégie le confort de ['opérateur avec un
design ergonomique offrant un espace pour les
jambes de 464 mm pour une expérience d'utilisa-
tion confortable.

Moteurs & double entrainement pour
une grande agilité et performance

Les moteurs a double entrainement conférent au
TCL101 une direction sensible, et le design a trois
roues lui permet de tourner sur place. Les deux
contribuent a son petit rayon de braquage de 1422
mm et offrent une grande manceuvrabilité dans des — —_—
environnements encombrés. Avec une vitesse e
maximale de 12 km/h, le chariot peut déplacer les 1422mm Rayon de pracua?d

palettes rapidement et assure une efficacité de

travail.

PMSM pour une efficacité et une
durée d'utilisation améliorées e
Equipé d'une batterie Li-ion 80V et d'un chargeur d'énergie
intégré de série, le TCL101 prend en charge la
charge d'opportunité sans maintenance. De plus, le
TCL101 utilise une technologie avancée de moteur
synchrone a aimant permanent (PMSM) et peut
réaliser des économies d'énergie de 10 a 15 % et
prolonger la durée d'utilisation de 10 % par rapport
aux moteurs conventionnels.

Batterie Li-ion 80V et technologie @ _%)_
]

d'allongement
de la durée
de fonctionnement

Frein de parking automatique et
contrdle de la vitesse en virage
pour une opération en toute sécurité

Le TCL101 est équipé d'un frein de parking automa-
tique qui peut protéger le chariot élévateur contre
le roulage accidentel lorsqu'il est stationné sur une
pente. Il est également équipé de série du contréle
de la vitesse en virage pour la sécurité et la stabilité .
de 'opération, méme dans les virages les plus de rotation
serrés.

PP D

Contréle de la vitesse



Chariot Elévateur Contrepoids Electrique a Trois Roues a Double
Entrainement 80V 1000kg

TCLIOT

1.1 Fabricant EP
§ 1.2 Désignation modele TCL101
g 1.3 Entrainement Electric
§ 1.4 Commande Seated
Tg 15 Capacité de charge Q kg 1000
g 1.6 centre de gravité de la charge © mm 500
% 1.8 Distance du talon de fourche a 'axe d'essieu avant X mm 310
1.9 empattement y mm 1200
21 Poids en ordre de marche kg 1950
22 Charge sur I'essieu avec avec charge a lavant/a l'arriére kg 2585/365
23 Charge sur l'essieu sans charge a l'avant/a 'arriere kg 910/1040
3.1 Pneus Solid rubber
3 3.2 Taille des roues AV 16X6-8
§ 3.3 Taille des roues AR 3.5-5
g:: 35 Roues, nombre a lavant/ a l'arriére (x=a entrainement) mm 2X12
S 3.6 Voie avant bio mm 838
3.7 Voie arriére bu mm 208
41 Inclinaison du mat/tablier porte fourches avant/arriére a/B ° 6/6
4.2 Hauteur du mat replié h mm 1990
43 Levée libre h. mm 120
4.4 Hauteur de levée hs mm 3000
45 Hauteur du mat déployé hs mm 3919
4.7 Hauteur du toit de protection (cabine) hs mm 1960
4.8 Hauteur assis.hauteur debout hy mm 925
4.12 Hauteur d'attelage hio mm 483
4.19 Longueur totale Iy mm 2604
4.20 Longueur jusqu'a la face avant desfourches k mm 1684
4.21 Largeur totale bi/b> mm 1020
4.22 Dimensions des fourches sxex| mm 35X100X920
4.23 Tablier porte fourches ISO 2328 (classe/forme A, B) 2A
4.24 Largeur du tablier porte fourches bs mm 960
4.31 Garde au sol sous le mat avec charge m mm 93
4.32 Garde au sol a mi-empattement m: mm 89
4.34.1 Largeur d'allée de travail (palette 1000 x1 200 transversale) Ast mm 3063
4342 taligilfh(.i:ﬂlée de travail (palette 800 x 1200 dans le sens de Ast mm 3184
4.35 Rayon de braquage Wa mm 1422
5.1 Vitesse de translation avec/sans charge km/h 1113
23 5.2 Vitesse de levée avec/sans charge m/s 280/350
.§ E 5.3 Vitesse de descente avec/sans charge m/s 350/350
g E 58 ,(\:;.a.,pi?té de franchissement max. des pentes avec/sans % 13/15
g 5.10 Frein de service Electromagnetic
5.11 Frein de parking Electromagnetic
o 6.1 Moteur de traction puissance S2 60 min kW 2.0X2
E‘ 6.2 Moteur de levée puissance S3 15% kw 7
E 6.4 Tension de batterie/capacité nominale V/Ah 80V/50Ah
= 65  Poids de Ia batteric kg 65
ﬁ 10.5 Type direction Hydraulic
c
-§ 10.7 Niveau sonore a l'oreille du cariste dB(A) 68

Si des améliorations sont apportées aux parametres techniques ou aux configurations, aucun autre avis ne sera donné.
Le schéma présenté peut contenir des configurations non standard.
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CAPACITES NOMINALES ET GRAPHIQUE DES
CENTRES DE CHARGE
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Capacité nominale identique avec déplacement latéral intégré
Capacité réduite de 100 kg avec déplacement latéral externe
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Opfi M&it

Hauteur mat deploye (h4)
Hauteur de 4
. levée Hauteur du mét Avancer Reculer déplacement
Types de mat (h3) replié Sans dosseret | Avec dosseret
(h1) Sans dosseret Avec dosseret () ® latéral, pneus
plelns uniques
1 Ot

mm
2500 1745 2995 3565 120 120 6 6 310
2700 1845 3195 3765 120 120 6 6 310
Duplex
3000 1990 3495 4065 120 120 6 6 310
3300 2145 3795 4365 120 120 6 6 310
4000 1775 4525 5055 1280 750 6 6 360
Triplex 4300 1925 4805 5335 1430 900 6 6 360
4500 2025 5025 5555 1530 1000 6 6 360

Option

Eléments optionnels TCL101

6007600, 2A. 100*35*920600*600, 2A. 100*35*750
Dimension des fourches 06007600, 2A. 100*35*10700900*600, 2A. 100*40*1150
09007600, 2A . 100*40*1220

Matériau roues avant oNormal solidoNon-marking solid

Marériau roue arriére oNormal solidoNon-marking solid

Capacité batterie 080V50Aho80V100AN

Chargeur #80V-35A Single-phase built-in charger

Indicateur batterie o\With hourmeter

Type de sidge OReguIar+.safety belt swi.tch .
oComfortable + safety belt switch oSuspension + safety belt switch

Accessoires eNooBuilt-in sideshifteroExternal shifter

Goupille de crochet de traction eYes and not customized

Chaine anti-statique eYes and not customized

Eclairage avant eLED

Eclairage arriére eNooLED

Gyrophare eYes and not customized

Feu clignotant oLED

Blue Spot eNooRearoFrontoFront and rear

Eclairage d'avertissement de zone eNooBoth sideoBoth side and rear

Rétroviseur oOne in frontoTwo on sides and one in front

Buzzer eYes and not customized

Systeme OPS eYes and not customized

Telematics eYes and not customized

Réduction de la vitesse pour les mats élevés -

" eNooOnly for Australia standard
norme australienne

Contréle de la vitesse de rotation eYes and not customized

Systeme de chauffage pendant la charge de la

batterie au lithium eNooYes and not customized

Dispositif d'identification de l'opérateur oCard reader
Commande hydraulique eMechanical lever
Toit protege-cariste eYes and not customized

Note: eStandard o Optionnel - Inconformité



