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e Composants matures garantissant la fiabilité

e Conception étanche a l'eau et a la poussiere pour les environnements
difficiles

® Roue motrice optimisée pour faire face aux taches lourdes et a

L'utilisation continue
e Une garde au sol plus élevée est disponible pour une utilisation en

extérieur

Désignation modéle EPT20-15ET2H
Entrainement Electrique
Capacité de charge Q kg 1500
Centre de gravité de la charge ® mm 600
Poids en ordre de marche kg 195
Longueur jusqu'a la face avant des fourches 12 mm 522
Largeur totale b1/b2 mm 560 (685)
Dimension des fourches sxex| mm 50/150/1150
Rayon de braquage Wa mm 1505
Capacité de franchissement max. des pentes avec/sans chargje % 5/16
Tension de batterie/capacité nominale V/Ah 24/65
EP EQUIPMENT CO.,LTD C € V2407 02
www.ep-equipment.com



Fonctionnalité

B Composants matures garantissant
la fiabilité

L'EPT20-15ET2H reprend la philosophie de
conception du modéle emblématique d'EP,
['EPT20-15ET2, ainsi que des composants
éprouvés sur le marché, une batterie AGM et un
chargeur intégré standard, qui confortent les
utilisateurs de sa bonne qualité et de sa fiabilité.

B Conception étanche al'eau et a la
poussiere pour les environnements
difficiles

L'EPT20-15ET2H adopte des connecteurs et une
boite de vitesses entierement fermés, qui
protégent le chariot contre les infiltrations d'eau
ou de poussiere. Cela en fait une béte de somme,
méme dans des conditions boueuses et humides.

B Roue motrice optimisée pour faire
face aux tGches lourdes et a
I'utilisation continue

Pour faire face aux taches lourdes, EP optimise la
roue motrice, qui est facile a remplacer en cas
d'usure due a une utilisation continue. Les
opérateurs bénéficient de la durabilité et de la
facilité d'entretien du chariot.

B Une garde au sol plus élevée est
disponible pour une utilisation en
extérieur

L'EPT20-15ET2H dispose d'une garde au sol
élevée qui lui permet d'effectuer des taches de
transport sur des surfaces irréguliéres et dans des
environnements difficiles tels que les chantiers de
construction.




Transpalette électrique 1.5T tout terrain

EPT20-15ET2H
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Dimensions
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Données de
performance

8.1

10.5

Données
complément | Engin électrique

10.7

Fabricant
Désignation modéle

Entrainement

Commande

Capacité de charge Q
Centre de gravité de la charge G]
Distance du talon de fourche a I'axe d'essieu avant X
Empattement y

Poids en ordre de marche

Charge sur l'essieu avec avec charge a l'avant/a l'arriere
Charge sur l'essieu sans charge a l'avant/a l'arriere
Pneus

Taille des roues AV

Taille des roues AR

Roues supplémentaires (roues stabilisatrices)

Roues, nombre a l'avant / a l'arriere (x=a entrainement)

Voie avant bio
Voie arriere bt
Hauteur de levée hs
Hauteur de la poignée de timon en deposition conduite min./max. hia
Hauteur des fourches baissées his

Longueur totale h

Longueur jusqu'a la face avant des fourches l>
Largeur totale bi/b>
Dimension des fourches sxex|
Ecartement extérieur des fourches bs
Garde au sol centre empattement mz
Largeur d'allée de travail (palette 1000x1 200 transversale) Ast
Largeur d'allée de travail (palette 800x1200 dans le sens de la longueur) Ast
Rayon de braquage Wa

Vitesse de translation avec/sans charge
Vitesse de levée avec/sans charge

Vitesse de descente avec/sans charge
Capacité de franchissement max. des pentes avec/sans charge
Frein de senice

Moteur de traction puissance S2 60 min
Moteur de levée puissance S3 15%

Tension de batterie/capacité nominale
Poids de la batterie

Efficacité du chiffre d'affaires selon VDI 2198
Type direction

Niveau sonore a l'oreille du cariste

kg

mm

km/h
m/s
m/s

%

kW
kW
V/Ah

kg

dB(A)

EP
EPT20-15ET2H
Electrique
Debout
1500
600
946
1301
195
567/1128
155/40
Caoutchouc solide/polyuréthane
®210x70

80x61

410 (535)
115
790/1250
80
1673
522
560 (685)
50/150/1150
560 (685)
30
2307
2179
1505
3.8/4
0.027/0.038
0.059/0.039
5/16
Electromagnétique
0.75
0.8
24/65
29
DC
Mécanique

74

If there are improvements of technical parameters or configurations, no further notice will be given.
The diagram shown may contain non-standard configurations.
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Note:

Dimension des fourches

Hauteur de fourche minimale
Hauteur dosseret

Couvercle du moteur hors du sol
Type roues porteuses

Matériau roues porteuses
Matériau roue motrice

Capacité batterie

Chargeur

Indicateur batterie

Roues stabilisatrices

Vitesse de la tortue

eStandard o Optionnel - Inconformité.

©560*1150
0560*800. 1000. 1220. 1300. 1400. 1500. 1600. 1800. 2000
0685*800. 1000. 1150. 1220. 1300. 1400. 1500. *1600. 1800. 2000

e 30
eNoo1220mm (48in) 01520mm (60in)
o70mm

eDoubleoSingle

oPU
eRubberoPU
#65Ah AGMo85Ah AGM
24V-10A
o\Vith hourtime
eNooYes and not customized

eYes and not customized



